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Abstract of DE4021277 

The hand-operated machine tool unit has two handles and a motor. The rear handle has a throttle lever 
and swings about a horizontal axis. The fonward handle is fixed to the motor and the rear handle (3) is 
in a carriage in which there are latches (15, 17) to secure the handle in different positions. 
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I HandgefOhrtes Arbeitagerat mit verstellbarem Handgriff 
I Handgafuhrtes Arbei'tsgerat mit emam In einem Motor- 
gehausa angeordnaton Antriabsmotor und mit zwei 
Handgnffen zur beidhandfgen Betatigung, wobei der hirv 
tera Handgriff (3, 43) mit einem Gaahebel (11, 51) ausge- 
rustetund an einem Tragarteil (1, 41) bofastigt und an die- 
sem achwenlcbar gelagart iat, wobai am Tragarteil (1. 41) 
und/oder hinterem HandgrifT (3, 43) ein antriegelbarea 
Rastmittel (IS, 55) angeordnet iat, das den hinteran Hand- 
griff (3, 43) in vorgegebenen Arbeitspositionen arratiert 
wobel daa Rastmittel (15, 55) und der Gaahebel (11, 51) 
derart zusammenwf rican, daB der Gaahebel (11, 51) ausr 
achliaBIIch bel arretfertem Rastmittel (15, 55) betdtfabar 
lat. 
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Die Erfindung bezidxt sich auf ein handgefUhrtes Aibeits- 
gcn^ nni zwei Handgriffen zur beidhandigoi Betitigung der 
im Obeibegriff des Anspruchs 1 angegebeoen Gattung. S 

Aus der US-PS 4,785440 ist eoD haodgefUhrtBs Arbeits- 
gorat bekannt, das zur bddh^digen FUhrung zwei Hand- 
griffe besitzt Der vordeic Handgriff 1st am Motofgel^use 
derail gelagert, dafi er um die LMngsachse des Aibeitsgerates 
nach zBchta uzid ziach links vexschwenkbar ist Griffteil 10 
des hinterai Handgrip ist waizenfdnnig gestallet uod zwi- 
schen zwei fest nut dem Motoigehfiuse veibundenen Lager- 
punkten gehaltea Dieses Gnfitral entfaSlt einen Gashebel 
zur Diehzahisteuening des Antriebstnotois. Durcfa die 
Scbwenkbaricdt des voideren Handgtiffs kann das Arbdts- i5 
gofit entsprcchend den Anfordeningen, bei^dsweise waa- 
geiechter Schnitt oder senkrechter Schnitt, Arbeiten in HUft- 
htibe oder ilber Kopf, in versdnedene ArbeitsposdticxieD ver- 
stellt werdea Nachtdlig bd der bekannten Anordmiqg ist 
jedoch, dafi diese keioe definiertoi Arbdt^xMitionen be- to 
dtzt, sondem iiber den gesamten Scbwenkbezdch stufenlos 
verstelk wild. Das bedingt, dafi die Reibkzaft der Lagemqg 
des Handgri& mcht zu groB sein darf, da soost eine Verstel- 
lung in eine andere ArbdtspositioD nicfat mfiglidi ist, ande- 
reradts ist dadmch ein ungewolltes \bistBUen, beia|aeis- 2S 
weise bei grofier Belastung oder pldtzlidi auftreteodeQ 
DrehmomeotSindeniiigea, nicht zu vartndden. Diese Va- 
stellung des Handgoffs wahicnd laufaidem Wericzeug stellt 9, 
jedoch eine eibebliche Gefahr fiir die Bedienungsperson dai; 


bing das Arbdtsgerat vom Antriebstnotor trennt Die Si- 
dieifaeit5V(»Tichtung« dutch die dne Vcrsteilung voo duer 
ArbdtspositioQ in dne andere nur bei SdUstand des Aibdts- 
gcrStes mdglicfa ist, kaxm auf cinfacbe Wdse dadurch gebil- 
del wodeo, dafi derOasbebddnen vorderen Abschnitt um- 
fafit. dessen Bewegungsbahn sich mil dem Schwenkbeieich 
der Speiridinke bzw. mit dem Verschiebeweg dnes am 
Spmkeil angec^eten BQgels OberscfanddeL 

Zwd Ausfuhzungsbeispiele der Eifindung dnd nacbsbe- 
bend der Zcdchnung nSher erliutest. In der Zeich- 

nungzeigt: 

F%. 1 die BChematische Darstellung eines Ikflgerteils mit 
schMwnkbareni HandgrifP und den untersduedlichen Ar- 

fig. 2 einen L^gsscfacdt dutch deo hititerea Handgdfif 
uod das 'Mgeiteil, 

Fig, 3 eine Darstellung gemSfi Fig. 2 tmt voUstMndig ge- 
zogenem Gashebd, 

fig. 4 dncn Schnitt gemafi Fig. 2 jedoch mit oitriegelter 
Sporidinke, 

I|g, S einen Scfamtt nach der Lime V-V in Fig. 4, 
Fi^ 6 eine Aiisicbt des IMgerteils in Ricfatuiig der Drdt- 
achse^ 

F|g. 7 einen Lfingsscbnitt durch dne AusfOhrungsva- 
riante des hinteien Handgriffs und des debt montjerten TOi- 
gerteila. 

Fig. 8 eine Anricht des ItSgetteils gemfiB linie X in F|gi 


F^ 9 einen Schnitt duich den fainteren Haa^gpff tmt 


Bs ist daher die Aufgabe der votiiegenden Erfindung, bd 30 vollst&idig gezogenem Gashebel, 


dnem Arbdtsgerat mit vmtellbaiem Handgziff ein Anlau- 
fen des Weitzeugs bdm VersteUen des Handgriffs zu ver- 

Irin Hem 

Diese Aufgabe wild bd einem AzbeitsgeiSt mit den 
Merianalen des Anspruchs 1 geldst 

Dabei sind die wesoitlichen Msrteile darin zu seben, daB 
dn ungewolltes ^ferateUen des Han4grifia aus der Aibdta- 
position heraus durch die fannschiiissig indnandeigraifiBZh 
den undselbsttStig anedaeodenRastmittel verfauidert wiid 
und gewShridstet ist, daB der Gashebd ausschliefilich bd 
amdertem Rastnnttel betfltigt wevden kann, das heifit, nur 
dann kann das T^rkzeug benutzt weiden, ansonsten steht 
dieses stilL Die erfinduiigsganafie MaBnahme ist filr vcar- 
schiedeoe handgefllhrte Aibdtsgerfite geeignet, bdspiels- 
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fig* 10 einoi Schnitt duich den hintereo Handgriff mit 
entriegeltem SpetriceiU 

fig. 11 eine AIIaichtgetniBIiniBXIV-XIVinFf^9(teil- 
wease im Schnitt), 

Fig. 12a bis F^ 12c verschiedme Ansichten des Speir- 
iKils. 

In Fig, 1 ist ein Tt^gerteil 1 init IWglagern 2 filr ein in der 
Zdchnung mcht datgestelltes Aibdtsgei^ gezdgt, an dem 
ein Handgriff 3 urn eine Diehachse 4 schwcnkbar gdagert 
ist Dec Handgriff 3 befindet sich in dner bestinunten Ar- 
beitspositioQ. Aus dieser Aibdtsposition beraus kann der 
Handgriff 3 in zwei wdteie Aibeitspositiozien veischwenkt 
#werdai« wie dies durch die Pfdle 8 und 8* angedeutet ist. 
Mit dem BezugszdcfacQ 31 ist die Lage des Haodgriffes an- 


weisefllrHeckenscfaezen^l^ennschleifeqPreischndderund 4S gegeben, die <fieser beim Verschwenken in Ricfatung des 

Pfeiles 8 einnimnt Wie aus Fig. 1 eisichtlich ist, Irarm der 
Hand griff 3 dmi verschiedoie Arbeitspodticoai eimieh- 
men, sodafi das Arbdttgetfit je nach Bedatf in gedgneter 
Wdse handbabbar ist 

Fig. 2 zeigt einen Ungsachnitt durch den hinteren Hand 
griff 3 und das Trlgertdl 1. Am Tifigerteil 1 sind 3 OVag la- 
ger 2 angef ormt, die zur Befesdgung des MbtoigcbSuses des 
AriidtsgerStes unter Zwischensdialtung von scfawingungs- 
dSn^fenden Mitteln diezsn. Das 'n^ertdl 1 besitzt einen 
selbstt^g zuitkrkschwenkt und arretieit Als Alternative ss ringfomigen Abschnitt 9, in dem sich ein Fortsatz 10 des 
kann jedoch auch ein Spcnkdl voigeschcn sein, da in ei- hinteren Handgriffcs 3 befindcL Der ringRtange Ab schnitt 
oem Schacbt des hinteren Handgrip Ungsverschieblich ist 9 und der Fortsatz 10 bikien ein Zapfenlagei; sodaB der 
und unttels einer Schraubenieder selbsttMtig in eine WMo- Handgriff 3 urn die Drehachse 4 im l^eiteil 1 schwenkbar 
fung im Tttgeitdl geschoben wild. Um zu gewShridsten, gdagert ist In dem hinteren Handgiiff3 ist ein Gashebel 11 
dafi die ^^tellung voo einer Arbdtsposition in eine andeic fio angeoidnet, der von einer Schenkelfeder 12 in seine Lecr- 


]n bevorzugter Wdtetbildung umfafit das Rastmittel eine 
am hinteren Handgnff gelagerte Spenklinke, die mit eincm 
Vanpiung in eine entspcechende Xfertiefux:^ des 'Mgerteils 
eingieift und die von einer Feder in Richtuz^ der Atretier- 
stellung beiastet ist Die Spenklinke biaucht lediglich zum 
Entiie^ der Rastmittel kuiz veiscfawenkt zu wetdou da 
nach entsprechender Drehung des HandgrifiFes im IVfigerteU 
bd Bneichen der nSchsten AibeitspodtiGO das Rastnnttel 


nicht bd iaufendem Aibdtsgerat erfolgt, ist es von \brtei], 
dafi eine SichertidtsvonichtUQg vorfaanden ist, dutch die das 
Rastmittd nur bd StiUstand des AntridismotDrs bzw. des 
Afbdtsgaaies eniziegelbar und der hintcie Handgriff dieh- 
bar ist Bd Arbdtsgettften mit Veifoiehnungsmotor ist es fis 
nicht erforderlicfa, den Motor zum StiUstand zu biingen« 
sondem lediglich das Arbdtsgeiat, was fiblicheiweise da- 
durch eifolgt, dafi bd LeerLaufdvehzahl die Fliehkraftkupp- 


laufstellung bewegbar ist Bin Sdienkd 12^ in der Scbeokel- 
fieder 12 stfitzt sich an einer Gasbebdsperre 13 ab, die da- 
durch in ihie Ausgangsstellung, bd der sie aus dem hinteren 
Handgriff 3 herausragt, bewegt wild 

Am oberen Rand des Handgriffcs 3 ist ein S topschaltcr 14 
voigesehen. Unteifaalb des Gashebels U ist auf der dem IH- 
gertdl 1 zugewandlen Seite am Handgriff 3 eine Speir 
klinke IS schwenkbar gdagert, wobd die Spefrklinke 15 


DE 40 21 277 C 2 

3 4 

VCD einer als Scfaenkelfeder aiisgebildeten Feder 16 in eine 10 der ersten Griflischale 27 sind cntbogonal zur L&igsachse 

StelluQg vQige^xazmt ist, bei der ein an der Sperrklinke 15 gerichtete W&nde 26 vocgesehen, die dneneits die Fomi- 

angefbimter \bri^ruDg 17 in dne entspctchende \toiefung steifigkeit der Li^gerflSche gewflhiieifiteD und zum anderen 

18 im TrSgcrteil 1 eingreift Bcr Gasbebel 11 besitzt an sei- der Gaszugfiifaruag dienen sollen. Aus der Darstellung in 

DemdeniFaitsalzlOzugewandtaiEndeeineo Abscfamttl9v ^ F%, 5 ist dariibeifainaiis eraichtlich, dafi am &ifientBa Eode 

dessen Bew^gungsbafan bd der SchwenkbewBgung des des Fortsatzes 10 ein radialer Vacspning 31 angefbrmt ist, 

Gashebels 11 an einer obotn Begrenzungsflfiche 20 6a der dm rii^gfoimgen AbBchnitt 9 des Tragoteils 1 fainta^- 

Spoikiinke 15 cntlangfflhrL Dadmch wild vexliiDdert, daS grdit Es ist aufieideni ericeanbar, daB da ringfOmiige Ab- 

sowohl der Gashebd 11 als auch Speuklinke 15 gldch- schnitt 9 an dem in Fig. 5 iinteren Ibil einen aadalen Vr- 
zdtig betStigt weiden ktiaxxa. Das Batriegain der Speo^- to sprung besitzt, der bd Dtehiing des Hangiifies 3 im TVfiger^ 

ldinkBl5wiidq)8terzuF]&4nMherer]MuteiiIMea]ualeF^ teal 1 in cBe Bewegungsbahn des ladialeo \fer spruqgs 31 

xieiuog des Hancfgiiffes 3 in doa IVfigcrtdl 1 eiibigt in do* dngrdfl und somit als Anscfalag zur Begrenzimg dner nrn- 

dnen Seite dutch eine eotspiecfaeode Schulter 21 an einem ximalen Winkeldiehung dient 

radialen Absd3mtt22dBsTkgertBils 1 und audi in der an- In Fig. 6 ist das 'Hiigeitdl 1 gezdgt, wobd in dieser Dar- 

dmnSdtt dutch einen radiaknVbrspnmg 31, der den ring- stellung die AnoidDupg der IViaglago: 2 besonden deutlich 

ftinnigen Abschnitt 9 himeigrdft, wie dies aus Fig. 5 er- wirtL In da Mitte des riDgf5rn]igen Abschmtts 9 befindet 

sichtlich ist sich die Diehadise 4 und bezogen auf diese Drdxachse 4 

Fig.3zdgteb^ifHl]s dnen Lfingsschmtl dutch den hints- sind diei Vbitiefungen 18 in dnem Winkd von 90^ zudnan- 

ren Haodgriff 3 und das TrSgoieii 1, der im weseotlichen dcx angeoidnet Die Anotdnung diescx drd Vordefiipgeo 18 
mit der Darstellung in Fig. 2 Qbmimtimnit und deshalb die 20 bestimmt somit die did ArbdtspositioQra, die der Hand 

BezugszeicheD aus Fig, 2 fUr gldche Idle entspnschend gri£f3gegen<lberdBmTVSgBtteil 1 euuiefamen kann. 

tibemoounen aind. Die DaisteUung in 3 zeigt die Gas Fig, 7 zdgtdnBnLfingmdmittdurch einen hintezen Hand 

hebelsperte 13 und da Gasbebel 11 in g^drOcktembzw.ge- griff 43 und dutch ein "Mgerteil 41, das noch oicht am 

zpgenem /ustand, woduich die Scbrakelftder 12 vollst&a- Han^griff 43 monticrt isL Das IMgerteil 41 besitzt einen 
dig gespanntatIneinereDteprecheoden0ffiiuqg23im Gas 25 ringfdnmgen Abschnitt 49^ der auf einem Foztsatz 50 des 

hebd 11 ist ein Gaszug 24 eingehMngt Auch in dieaer Stel- fajnteren Handgrifies 43 numtieibar ist Der ringfUrmige Ab 

lung des Gashebels U liegt der Abschnitt 19 des Gashebels schnin 49 und do: R^rtsatz 50 bildoi ein Zapfenlager, so daS 

11 an dn Begroizuzigsflfiche 20 der Speiridinke 15, sodaB der Handgriff 43 urn die Drehachse 44 im I^Sger^ 41 

eine Betitiguqg der Sperrklinke 15 in dieaer Stdlung des achwenkbar gdagert ist Im montiBrten Zustand befindet 
Gashe bels U ausgeschlossen ist 30 sich eine Qu^bohrung 45 des ringf5mdgen Abschnitles 49 

Fig. 4 zdgt dnen L^gsschnitt duich den faintercn Hand in Oberdeckung mit cina ringf^^migen Nut 46 des Fortsat- 

griff 3, wobd sowohl die GashebeLspene 13 als auch d^ zes 50. Zur Sicb^ung deslV^ezteils 41 auf demFortsatzSO 

Gashebd 11 sich in ihier unbetatigten Giundstellung befin- cfient ein in die Queibofanmg 45 gesteckter SicheruzigsbGl 

dea In dieser Position des Gashebels U ist der Abschnitt 19 zen 57. DerFoitsatz50 weist an einer SteUe seines Umtogs 
sowdt in Richtung auf den Gaszug 24 voscbwenkt daB 3S one in axiakr Ricfatung verlaiifende Vettiefitng 58 mit 

dne Waibung 25 auf dor der Sperridinke 15 zugewandten schwacher Koauflfiorm auf, in der ein mit gldcher Form ve^ 

Sdte des Gashebels U iiber der oberen BegrenzungsflScfae aehenes vnrdeces Ende eines Spentdls 55 liegt Das TYfi 

20 der Spenilinke 15 liegt und somit den Scfawenkweg der gerteii 41 weist an dem riztgftirmigBn Abschnitt 49 did je- 

oboen Begcenzungsfifiche 20 fieigibt Auf diese ^ise kann wdli urn 90^, bezogen auf die Drehachse 44, versetzt ange- 
die Sporrklinke 15 gegen die Kraft dor Ftda 16 ver- 40 ordnete >Mefungai 47 au& welche eine spiegelbQdliche 

scfawenkt weiden, wodurcfaderAforspniDg 17 aus der Vertie- Form der Vsrtiefung 58 darctallTO. Der Spei^il 55 ist 

fung 18 berausgehoben wild. Aufjgiund dieser Bntnegdung l&igsveischieblich in einem entsprecbenden Schacht 42 im 

kann das Trig^teil 1 auf dem Foitsatz 10 um die Drehachse Hand griff 43 gelagert. Die Ausgestaltung des Gashebels 51 

4 gedreht wcarien, so daB die Th^glager 2 eine um 90° vei^ der Gashebelspcrie 53 der Schenkelfedo' 52 und des Stop- 
set2teLagegegenaberdBrng.3einDehmen.£sistausFig, 4S schal tecs 54 entspncht derjenigen in Fig. 2 und auch die 

4 auch doitlich ersichtlich, daB in dieser oitriegelten Std- entspiechende Rinktioa ist identisch. Der GashebeL 51 be- 

lung der Sperridinke 15 dne BetBdgung des Gashebels 11 sitzt einen Abschnitt 59, dessen Bewegungsbahn bd der 

ausgeschlossen ist, da sich im Schweokberdch des Ab- Scfaweokbewegung des Gashebels 51 an emerBegfenzungft> 

schmttes 19 die obeie Begrenzung der SpenkhnkB 15 befin- flfiche 60 eines an dem Spenkeii 55 angefonnten BQgels 48 
det WemidBrHandgriff3gegen(iberdBm'n:|gertBallin 90 endangRihrt Die Fimklion dieaer mie ist die gleicbe, wie 

dne besdmmte Arbeitsposition vetBChwenkt ist - wie im BiebereitszudenF|g.2bis4be8chricbenwuide. 

Bq). der F|gi4 - so wirddteSpenddinke 151o8gelassen, was Aus Fig. 8 ist (fie Anccdnmig derdid jewdls um 90° ve> 

zurFDlgehat,dafldieFedBrl6dieSpeRkIinkel5indiBRa- setzten \toiefmigen 47 am Rande des ringfomigen Ab 

helage zurflckdrflckt, wodurcfa der Mnspning 17 in die \fer- schnitts 49 des 'Mgeiteils 41 ersichtlich. 
tiefimg 18 Bingreift und einen PonnschluB bildet RftzHglirh SS Die Fig, 9 und 10 zdgen jewdls den hinteren Handgnff 

da wdtoen Einzelbdtoi stimmt F^ 4 mit den bodts be- 43 in der VDllgassteUung (wie in F]g» 3) und der Leerlauf- 

schriebeora Darstellungen in Fig. 2 und 3 abeiein, so steliung (wie in Fig. 4). Aus Fig. 9 ist zu eisefaen, da£ da 

daB f!ir gleicfae Idle die Bezugszdchen iibemoinmen sind. Abschnitt 59 formschliissig gegen die BegzenzungsfiSche 60 

Fig, 5 zdgt einen Schnitt nach der linie V-V in Fig, 4. des Btlgels 48 liegt und damit ein Entriegeln des Speirkdles 

Aus dieser Darsteliung ist ersichtlich, daB d^Handgriff 3 » 55 vezhindezt In der LeerlaufeteUung gemSB Fig. 10 befin- 

aus dner ersten Griffscbale 27 und einer zweiten Griff detsichderAbschnia59ineinarEbeneoberhalbdesBqge]s 

schaie 28 bestebt, wobd die Idhmgsebene 29 in I^z^gsiich- 48 und gibt damit die Maglicfakdt dner Lfiogsverscfaiebung 

tung des Han^griffes 3 und asymmetzisGfa dutch (fiesen so- des Speokeils 55 aus der ^fectufiing 58 bezsus. 

wie dutch den Foitsatz 10 vctiSuft Die bddenGriffschalen In fig. 11 istder hinteie Handgriff 43 in der Ansicht ge- 

27 und 28 Bind zusammeqgeschiaubt, wozu entsprechende fiS mtf der Linie XEV-XIV in Fig. 7 gezeigt Aus dem IbU- 

Bohiuqgen 30 vogeseben sind. Zwischen der ersten Giiff schnitt in der unteien HMlfte voi Fig. 11 wirddeudich, daB 

schaie 27 und der zwdten Giiffschale 28 sind da Gaahdid der SpenkeU 55 mittels dner Schraubenfeder 56 in die Ai^ 

11 und die Sperrklinke 15 gdggert. Inneriialb des Fort satzes letiersteUung voigespannt ist Der Speirkeil 55 weist zwd 
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sdtEch BUS detn fainteren HaDdgrifr43 herausrageode Anne 
au^ an welcben die Bedienungsperson den Spenkeil 55 
nach hintoi, das ist in Fig. 11 nach liziks, schicbt 

Die Fig. 12a bis 12c zdgen verschiedene Ansichteo dcs 
Speirkeils 55, wobd Fig. 12b die Ansicht gemafi Pfeil B 5 
uzxl die Fig. 12c die Aosicht gemflB Pfeil C isL Die Bezugs- 
zeicheo in Fig. 12a bis 12c sdnmien fOr gldche Ibtle mit 
dcqienigeDderFig.7bisll Qberda 

PataHansprikhe lO 

L Handgeftlhrtes Aiteitsger&t mit einem in einem 
MotoigehSuse angeonlnetec AntriebsmolDr und mit 
zwei HaDdgrifTeii zur beidhMndigen BetStigung, wobei 
derhintaeHandgriffA 43)miteinemGashebel(ll« 15 
51) ausgeitistet und an einem Trfigoteil (1, 41) befo- 
stigt und an diesem schweokbar gelagert ist, wobea am 
Trfigertml (1, 41} und/oder hinteiem Haodgriff (3, 43) 
ein enoriegelbafefl Rasomttel (15, 55) angeoidnet i8t» 
da8denhinterenHandgriff(3p43)invoigegebenenAr- ao 
beitspositionen airedert, wobd d^ RastmidBl (15, 55) 
und derCflshebd (U, 51) deiart zusammeDwirken, daB 
der Gasbebel (U, 51) ausscUiefilich bd anedertem 
RastmittBl (15, 55) betSttgbar ist 
Z Aibdtsgeriit nach Anspruch 1, daduich gekeon- 25 
zeichnet, daB das Bastmidel eine am hinteieo Hand- 
griff (3) gelagette Spenldinke (15) umfaBt, die mit ei- 
nem \%7Bpn2C|g (17) in cine oitspiecbaide \toiefung 
(18) des IVfigerteils (1) eingrdft und die voo einer P&- 
der (Itf) in Richtung der Arcetieisteilung belastet ist 30 

3. Aibdt^gerat n^h Anspruch 1, dadurch gekeon- 
zdchnet, daB das RastmitteL ein in einem Schacht (42) 
des hinteieo Handgriffa (43) IMngsveischieblich gela- 
gerter Spenkdl (5^ ist, der von einer Schraubenfeder 
(56) belastet ist und in dneVirttefung (47) am Imager- 3S 
teU(41)dngtdft 

4. Aibdtsgeriit nach einem der An^irGcfae 1 bis 3, da- 
durch gdmnzdchnet, dafi das Rastrnittel (15, 55) nur 
bd Sdllstand des Werioeuges oder bd ausgekuppdtem 
Anniebdes ArbeitsgerStesentnegelbarundderhinteie 40 
Handgiiff (3, 43) dtehbarist 

5. Aibdtsgerfit each Anspruch 1 bis 4, dadurch ge- 
kcnnzeichnet, daB der Gasbebel (11, 51) dncn vordc- 
rcn Abscfanitt (19, 59) umfafit, dessen Bewegungsbahn 
aich mit dem Schwenklsereich an der Sperrklinke (15) 4S 
bzw. dem Varschiebeweg eines Biigds (48) an dem 
Sperrkeil (55) tibcrschnddet 

6. Aifodtsgerftt nach dnon der AnsprQche 1 bis 5, da- 
durch gdnvmrrirhnet, dafi das Bastmittd (15, 55) in 
mehreren AxbdtsstdlungeD anetierlnr ist, wobd die 90 
Arbdtsstellungen jeweils in einem bestimmtien Dreh- 
winkd zueinander aqgeocdnet sind, vorzugswdse in 
einem Wnkel von 90°. 


Ifieizu 9 Sdte(n) ZeicfainiQgen 55 
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